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[ NOTA BENE
= La configurazione dell'impianto elevatore & puramente indicativa. Il dimensionamento definitivo e il layout di
dettaglio saranno definiti in fase esecutiva, previa acquisizione delle schede tecniche del costruttore e NU_OVO A.SCENS_ORE ) )
o 8 opportuno coordinamento strutturale, architettonico e impiantistico. Impianto di elevazione verticale (ascensore) con portata nominale
g e pari a 11 persone, qui rappresentato in via esclusivamente tipologica -
H a al fine di individuare gli ingombri di massima e il soddisfacimento dei _ ~ s =
2 ; NOTA BENE requisiti di abbattimento delle barriere architettoniche. L e
- . . o L . L'infrastruttura, destinata a servire un totale di 4 livelli altimetrici, sara -
= Tutte le quote dell'intero progetto dovranno essere verificate tramite apposito rilievo geometrico in fase di installata all'interno del vano corsa in cemento armato esistente
= : : = progettazione_esecutiva e costruttiva, e comunque tagsativamente confermate prima Tutti i dettagli tecnici di dettaglio, le specifiche d'installazione, i ' §k
= - dell'approvvigionamento o della produzione delle parti d'opera. passaggi impiantistici e le tollerze d'ancoraggio fornite dal produttore =
saranno definiti e approfonditi con precisione nella successiva fase di | | L
= . progettazione esecutiva e costruttiva. 9 |
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